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PROXIMITY INODUTTIVO INDUC TIVE PROXIMITY SENSUR
- Sensipilita nominale Sn=1 mm - nominal sensing distance Sn= 1 mm
- lensione alimentazione 10-30 V - supply voltage 10-30 'V
- Tipo N.A PNP - fype N.O. PNP
- Lorrenfe uscita le = 10 mA - rafed operational current le = 10 mA
- Lusftodia fileftata M5 x 0.5 - housing diamefer M> x 0.5
- Uscita a conneffore Mg© - connecfor M@
- Loppla serraggio max. 2 Nm - fightening forque max 2 Nm
- Lompatibilitg tML secondo EN6ODL/-5-7 - elecfromagnetic comaptibility according fo tN609L/-5-7

G10C0 ANGOLARE 0.3 mm
BACKLASH 0.3 mm
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CARATTERISTICHE TECNICHE (TECHNICAL SPECIFICATIONS)
NUMERD PUOSTZTONT / POSTTTONS 17
CONI / TAPERS HSK6 3
CENTRO CONI / TOOLS CENTER DIAMETER 350
INTERASSE PINZA / TOOLS CENTER DISTANCE 90
ASSA SINGOLO UTENSILE / SINGLE TOOL WEIGHT 6
PESO MASSIMO SUL DISCO /TOTAL WEIGHT MAX 36
OTORE SCHNEIDER LEXIUM BMHOT7O0IP16AZ A
COPPTA NOMINALE  ~/ RATtD [TORWUUL 1.3 Nm
COPPIA DI PICCO / MAX TORQUE h.7 Nm
S VELOCITA" NOMINALE MOTORE ~/ MOTOR RATED SPEED 5500 RPM
VELOCITA® MASSIMA MOTORE ~ MOTOR MAX SPEED 5000 RPM e S s o o e
84, | 106 DL PUTENZA / POWER 0. /5 kW B e N M B vy :.m:
B RAPPORTO U1 TRASMISSTONE ~ GEAR RATIU 70 A A e L R 1 L LA X X 3 ¥ e—
VELOCITA" DISCO DI PROGETTO ~ DESIGN DISC ROTATION SPEED| 25 RPM (0. t2 | o) R
POSIZIONE DI LAVORO / WORKING POSITION VERTICAL CAMB10 UT RAPID 12 HSKG3 D150 - LEXIOM 80701 v 29102534740




