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» Mechanical comn7utat/on thfoggh multi bar » Mechanlsche Kommutierung Uber vielteiligen Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
commutator provides long lifetime Kollektor bietet lange Lebensdauer
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard (@] 012 [A]
» Optionally with ball bearing on both sides, » Optional beidseitig kugelgelagert, beidseitige Dus @ds AT ‘&\ﬂs e
shaft on both sides, custom shaft length and Welle, abweichende Wellenlangen und -durchmesser, o 3 2
| a 3 £
diameter, lead version, special winding on LitzenausfUhrung, Sonderwicklung auf Anfrage : - i B> q = g
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Supply voltage  High efficiency Low noise Protection Interference 4xM3: 65 2 ]
versions class (up to) suppression | Depth/Tiefe g 220 7505 i 18.05
optional Shaft/ Welle
front/ vorne back/ hinten
- F o =Mmax. 10N 3x 18 mm -
Data/ Technische Daten G 30.0 G 30.0S F g = Max. 22N 3% 10 mm N
l’i‘/om/na/ voltage/ Ve 12 o4 40 12 o4 40 3 x 10 mm 3x 15 mm
ennspannung
ﬁ"g’mﬁgﬁg o ent/ A) 1.4 0.71 0.4 1.40 0.71 0.40 — — : — :
; Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
Q’O’"’”a’ forque/ N 0.03 0.03 0.03 0.0370 0.0370 0.0370
ennmoment
Q’gmgféﬁfaeﬁd/ rom’ 2980 3030 2810 2500 2650 2600 | |
Stal ¢ y 71 704 7000‘ ilH 71 701 7000 o 504
al torque Nm"™ 0.129 0.13 0.123 0.153 0.17 0.165 | Op=20%C IR Og=20°C
Anhaltemoment 61 601 6000‘ ] === Ay=100k 61 601 6000 /
Maximum torque/ - 1 Nof n 1 n
v e Nm 0.129 0.13 0.123 0.153 017 0.165 s s 5000‘ ! }/ ko sl sl som |
| B | | = )=
Vo bad speed! rpm? 4130 4400 4100 3250 3550 3350 4 w0 4000‘ S o wf an" " }/ st
Nominal output power/ - 3 %30— Eﬂuoo‘ N - 3 ‘:wiao— E3000 3
Dauerabgabeleistung w e £ ek i 10.27 10.1 < = D S, s 1£7 | T~ =
Maximum output power/ = 2 E0 ﬁfzuoo‘ = 2| 20| E2000 >
Maximale Abgabeleistung W 13.93 14.9 13.2 13.02 15.8 14.9 : - § e : 12 g 5 ~. _
Torque constant/ Nm AT o i g 1)z 5—’]000‘ < 1|10 £1000 ™
[ diwturr el m 0.0288 0.05 0.0873 0.0336 0.0636 0.110: § ) 2 N -é U‘ m N\ § N £ N g . iy -
Terminal Resistance/ 2 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 2 2 0 2 4 6 8 10 12 4 16 18 0
Q 2.61 8.9 27.4 2.55 8.73 26.4 Nem Nem
Anschlusswiderstand G 30 0’ 12V G 30 OS, 12V
Terminal inductance/
Ao Esma UKD mH 2.61 8.0 24.7 2.61 7.42 24.7 | [ | [

. 281 70 7000 ﬂ(H 281 707 7000 o m
Starting current/ A" 46 2.7 1.46 47 2.75 1,62 | V=20t IR = Og=20°C
Anlaufstrom 241 60| 6000 Tofiy  TTTAOy=100k 24 60| 6000
No load current/ - | N F(M 1] N=f (M) n J=f(M
o Ioad curre A 0.25 0.13 0.07 0.25 0.14 0.075 - 5000‘ l \/1 v 2 5| s (W)
Demagnetisation current/ B | ‘ Q ! Y | | |
Entmagnetisierungsstrom A >11.5 >6.0 >3.0 0.0 0.0 0.0 1.6 407 4000 . q )Y 1.6 | 407 4000 |
Rotor inertia/ gome 422 419 422 42 419 422 12|23 53000‘ AN 12| -30 | E3000 S
Rotor Tragheitsmoment ) ' ' ) ) = = 8% 1z 1= Pl

i =081 2201 Ezuoo‘ : =08 £20 | S2000
Weight of motor/ kg 0.24 0.04 0.04 0.04 0.04 0.24 SRt A1 S RE ™
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Modular System/ Modulares Baukastensystem ‘ ‘
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241 60 6000‘ =7 ADy=100K 241 60| 6000 /
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L E38 Planetengetriebe 1] 50 5000}'%4—\““ 7] 500 5000 |
I 0 PLG 30 (s J=fm | ] s
G 30.0/ 30.0S — O PLG 30 H 16 40| 4000 R P 16| 40] 4o00" =" r=tim
0 PLG 32 £, |= [T l=..1= h —
» Encoder! Geber 1 U PLG 42K 12| w0 B0 N B 12|70 B0 »
L MG2 » go:sz‘rgtl’/gr/ Regelelektroniken [ PLG42S =08 | En] ENOO‘ . > e =08 En |00 o _—
L RE 22 T = 1S g T 1= 18 =
BGE 6005 A g 3 g 3
= RE 30 (T1) g BgE 6010 A 04 EEIO’ ’:-""00‘ i i“’%w’ £1000 e ~.
S e JE T 5, \ g T LI N ~\
Y20 2 4 6 § 10 12 14 16 18 Zﬂ 2 0 2 4 6 § 10 12 14 16 18 23
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./ G 30.0, 40V . G S0.0S, 40V -
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fur die Kombination herunterladen.
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